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(57) Abstract: The invention relates to a method for deteimining the deviation of al least one regulating variable on chip removal 
machines comprising a mechanical drive for a tool and/or a woricpiece (1), regulated by a control system, the regulation compnsmg 
a plurality of values C, X, Z of at least three spatial axes c, x. z for the control system and for the drive, said values C, X. Z having a 
functional relation such as Z = fbi(C, X) with the axes c, x. z. A protocol is prepared fxom a plurality of control system actual values 
(Cp X Zp s) detected by measuring means and/or selected drive actual values (Cp,a, Xp,a,Zp, J, and a control system nominal value 
ac^ording'to Z^.^ = fbi ( Cp^ Xp.,) and/or a drive nominal value according to X,,,, = ft4 ( Cp^. Xp„). in addition to a control system 
differential value according to D,.s = Zp^- Z^i^ and/or a drive differential value according to D,,a= Zp,a- Z^u, « calculated at least m 
relation to the z axis. The invention also relates to a chip removal machine using one such method. 
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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung beaeht sich auf ein Verfahren zur Bestimmung einer Abweichung zumindest einer Re- 
gelgroBe von Zerspanungsmaschinen mit einem iiber eine Steuerung geregelten mechanischen Antrieb fiir ein Werkzeug und/oder 
ein WeilcstUck (1), wobei die Regelung mehrere Werte C, X, Z von mindestens drei Raumachsen c, x, z fiir die Steuerung und fiir 
den Antrieb aufweisl und die Werte C, X, Z bezuglich der Achsen c, x, z einen funktionellen Zusammenhang in der Art Z = fbi(C, 
X) aufweisen. Dabei wird aus mehreren durch Messmittel erfasste Steuerungs-Ist-Werten (Cp,s, Xp,s,Zp,s) und/oder ausgelesene An- 
triebs-Ist-Werten (Cp,^, Xp,a,Zp,a)ein Protokoll erstellt und zumindest bezuglich der z-Achse ein Steuerungs-Soll-Weit nach Z^,^ = fbi 
( Cp^ Xp,s) und/oder ein Antriebs-SoU-Wert nach Zbi,a = W ( Cp^, Xp,, ) ) berechnet, wobei zumindest bezuglich der z- Achse ein Steu- 
erungs-Differenzwert nach Dz,s = Zp^- Zy^ und/oder ein Antriebs- Differenzwert nach Di,o= Zp,a- 2^i^ berechnet wird. Die Erfindung 
bezieht sich auch auf eine 2^rspanungsmaschine, der ein solches Verfahren implementiert ist. 



